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Propuesta A 
 

1A. Se quiere construir un depósito de chapa abierto superiormente con forma de prisma recto de base 
cuadrada, de 1000m3 de capacidad, lo más económico posible. Sabiendo que: 

El coste de la chapa usada para los laterales es de 100 euros el metro cuadrado 
El coste de la chapa usada para la base es de 200 euros el metro cuadrado 

¿Qué dimensiones debe tener el depósito? 
¿Cual es el precio de dicho depósito? (2,5 puntos) 
 
Siendo B el lado de la base del depósito y H la altura 
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2A. Dada la función ( ) ( ) ℜ∈+= bxbxxg cos  
 a) Calcula la primitiva G(x) de g(x) que verifica que G(0) = 1. (1,25 puntos) 

b) Calcula el valor de ℜ∈b  sabiendo que 
( ) ( )
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3A. Dadas las matrices 
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a) ¿Que dimensión debe tener una matriz X para poder efectuar el producto matricial A.X .B? 
(0,5 puntos) 
b) Despeja X en la ecuación matricial A.X.B + C = D. (1 punto) 
c) Calcula la matriz X. (1 punto) 
 
a) Siendo la matriz A de orden 2 x 2, para poder multiplicar AX con la matriz B de orden 3 x 3 tiene que ser 
X del orden 2 x 3·  
 
b)  
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4A. Dada las rectas 
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a) Estudiar la posición relativa de r y s en función del parámetro ℜ∈c . (1,5 puntos) 
b) Hallar el punto de intersección de r y s cuando dichas rectas sean secantes. (1 punto)  
 
a) Puestas las rectas en ecuaciones paramétricas, e igualando los valores de los puntos generales, 
tendremos un sistema de  tres ecuaciones con dos incógnitas. Si la matriz de los coeficientes ampliada es 
nula y hay algún valor de la matriz de los coeficientes, de grado 2, no nula, el sistema es Compatible 
Determinado y las rectas son secantes y se cortan en un punto, de no  haber ningún determinante de la  
matriz de los coeficientes de orden 2, el sistema es Compatible Indeterminado y la rectas se confunden. 
Si la matriz del determinante de los coeficientes ampliados no es nulo el sistema es incompatible, si los 
vectores directores de la rectas son iguales o proporcionales, las rectas son paralelas, de no ser así se 
cruzarán. 
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Propuesta B 
 

1B. Dada la función ( ) xxexf −= 12  se pide: 
a) Estudiar si tiene asíntotas horizontales (1.25 puntos) 
b) Calcular sus puntos de inflexión. (1,25 puntos) 
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2B.- Dada las funciones ( ) ( ) xxgy
x

xf −== 3
2

 se pide: 

a) Esbozar la región encerrada entre las gráficas de f(x) y g(x). (0,5 puntos) 
b) Calcular el área de la región anterior. (2 puntos) 
 
a) 
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Continuación del Problema 2B de la opción B 
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3B.- a) Enuncia el Teorema de Rouche-Fröebenius. (0,5 puntos) 
b) Razona que un sistema de tres ecuaciones lineales con cuatro incógnitas no puede ser compatible 
determinado. (0,5 puntos) 

c) Determina para que valores del parámetro ℜ∈a  el sistema 
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(1’25 puntos) 
 
 
a) 
Teorema de Rouche-Fröbenius   
Un sistema de ecuaciones lineales, S, es compatible sí, y solo sí, el rango de la matriz de los coeficientes, 
A, es igual al rango de la matriz ampliada A/B ; es decir: S es compatible ⇔ rang (A) = rang (A/B) 
 
b) Y habría que añadir, al teorema de Rouche-Fröbenius  que para ser Compatible Determinado el 
rango de la matriz de los coeficientes (A) y el de la ampliada (A/B) además son iguales al número de 
incógnitas del sistema S, esto no se cumplir en este caso ya tendríamos una matriz de los coeficientes  
que como, máximo será de rango 3 que es menor que el número de incógnitas, por lo tanto no puedes ser 
Compatible Determinado 
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4B. Dados los planos 032 =+−≡ zyxπ , ℜ∈a  y la recta ℜ∈
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P(2 ,-3 ,  0), se pide: 
a) Hallar la ecuación continua de la recta r que pasa por P y es paralela a la recta s determinada por la 
intersección de π  y 'π . (1,5 puntos) 
b) Calcular el ángulo entre los planos π  y 'π . (1 punto) 
 
a) Es una recta que tiene como vector director el de la recta intersección de los planos y que se halla como 
el producto vectorial de los vectores de ambos planos. 
Para conocer el vector director de 'π se hallará el producto vectorial de los vectores que lo engendran 
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