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a) Para que una matriz tenga  inversa es condición que su determinante no sea nulo 
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a) Para determinar la ecuación del plano π  tenemos los dos vectores directores de la 
recta al ser paralelos a ellos y un tercer vector formado por el punto A y el punto G 
generador del plano. Estos tres vectores son coplanarios (pertenecen al mismo plano) 
siendo el último combinación lineal de los otros dos y, por ello, el determinante de la 
matriz que forman es nulo y la ecuación del plano pedida 
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Continuación del Problema A del Tercer Bloque 

( )

( )

( )
( )
( ) ( )

( )
( ) ( ) K

1x3
2

1x
2xlnI

1x3
2

1x
2xln

9
1t

1
1

3
2

t
uln

9
1uln

9
5dtt

3
2tln

9
8I

dudxu2x
dtdxt1x

u
du

9
5

t
dt

3
2

t
dt

9
8

2x
dx

9
5

1x
dx

3
2

1x
dx

9
8dx

2x3x
1xI

2x
9
5

1x
3
2

1x
9
8

2x3x
1x

9
8

9
5129

9
5

3
41A21

9
5

3
4A21CB2A2

9
5C
3
2B

9
8

5

8

5
1

8

5
2

223

2

23

2

+
−

−
−
+

=

−
−

−
+

=
−

⋅+=++−=





=⇒=+
=⇒=−

++−=
+

+
−

+
−

−=
+−

+
=

+
+

−
+

−

−
=

+−
+

⇒














−=
−−

=−−=−⇒=++−⇒=++−

=

=

−−∫

∫∫∫ ∫∫∫ ∫

 

 

( ) ( )

( ) ( )

( ) ( )λλ−λ+−=⇒=

λλ−λ+−=⇒
⇒+−=⇒=+−+⇒−=⇒=+

<==⇒ℜ∈

⇒































≡
















⇒=−−−++==

,21,1z,y,x1kCuando

,2k,kz,y,xSolución
zkx0zz2kxz2kykz2y

adominerdetInCompatibleSistema
incognitasdeNúmero2B/ArangArangktodoPara

0
k
0

000
210
111

k
k
0

210
210
111

k
k
0

432
321
111

0494368
432
321
111

A

 

 



IES Mediterráneo                     Reserva 1.- 2003 Juan Carlos Alonso Gianonatti  

 6 

 

( ) ( ) ( ) ( ) ( )

( ) ( )

( ) ( ) ( ) ( ) ( )



=
=

⇒=−⇒=−⇒=−⋅⇒=⇒−⋅=

=−⋅⋅=⇒=





<<ℜ∈∀⇒
<<ℜ∈∀⇒

⇒




<⇒−>−⇒>−
ℜ∈∀⇒>

⇒>−⋅⇒>⇒−⋅=−⋅=

horas2t
horas0t

0tt20tt20tt2750trtt275tr

)c
ntodecrecimieapasaocrecimientDe75121751r1xenmáximoEs

)b
2x1/xeDecrecient

1x0/xCreciente

1t1t0t1
x0150

0t11500t'rt1150t2275t'r

)a

222

 

 

 

 

( )2,0,2P
2z
0y

24x
P

22204cortedePPunto
z

0y
4x

rz4x

)a

⇒








=
=
−=

⇒=λ⇒−=λ−







⇒=+λ−⇒⇒

λ=
=

λ−=
≡⇒−=

 



IES Mediterráneo                     Reserva 1.- 2003 Juan Carlos Alonso Gianonatti  

 7 

Continuación del Problema B del Cuarto Bloque 

b) Para determinar el plano α  contamos con el vector director de la recta r, el vector 
director del plano π  porque es perpendicular a él y el vector formado por un punto R 
cualquiera de la recta (tomaremos el indicado en la ecuación) y el punto G generador 
del plano. 

Estos tres vectores son coplanarios (pertenecen al mismo plano) y el vector RG es 
combinación lineal de los otros dos, por eso el determinante de la matriz formada por 
ellos es nulo y la ecuación pedida del plano. 
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